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36 Monate Forschung mit dem Digibus®
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Digibus® Austria Vorgehensmodell für den 
Betrieb von automatisierten Shuttles
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ÅWelche Schritte sind in der 
Startphase erforderlich, um 
eine realistische Planung für 
den Betrieb eines 
automatisierten Shuttles 
durchzuführen?

Phase I: Start
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Phase I: Machbarkeitsprüfung für Strecken
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Dauer ca. 3 Stunden

25.03.2021

K.O.-Kriterien Hohes Risiko POIs

Geschw. > 50km/h Geschw. > 30km/h Schule

Eisenbahnkreuzung Unfallhäufungsstelle Kindergarten

Steigung > 14% Parkende Fahrzeuge Altersheim

Unzureichende 
Kommunikation/
Lokalisierung

Hohes 
Verkehrsaufkommen

Einkaufszentrum



ÅWie lässt sich das Risiko einer 
Fahrtstrecke systematisch 
bewerten bzw. wie kann 
virtuelle Risikoanalyse zum 
sicheren Deployment eines 
automatisierten Shuttles 
beitragen?

Phase II: Vorbereitung / Risikobewertung

25.03.2021
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Phase II: Risikobewertung - Methodik
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Phase II: Risikobewertung - Methodik
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ÅStreckenbereiche

(ohne Längenbegrenzung)

ÅKreuzungsbereiche

+-50m

ÅUngeregelte Querungsbereiche

+-25m

ÅHaltestellenbereiche

+-50m

25.03.2021



Phase II: Risikobewertung - Methodik
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Phase II: Risikobewertung ςMobiles Tool
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Phase II: Ergebnis der Risikobewertung 
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Phase II: Virtuelle Risikoanalyse

12
25.03.2021



Phase II: Virtuelle Risikoanalyse - Evaluierung von Fahrszenarien
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Simulation Framework ςclassic approach
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Scenario modelling

Driving 
Function

Vehicle 
Dynamics

Virtual 
Environment

Sensors

Road 
Network

(.xodr-File)
Surroundings

Static Environment
Dynamic Environment 

(e.g., pedestrians, 
traffic)

Scenario

Environment tool development

Trajektorien-
optimierung

Virtuelle Umgebung

Fahrfunktions-
entwicklung

Kollisions-
vermeidung

DeploymentRisk Assessment

25.03.2021
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Simulation Framework ςclassic approach

3

Scenario modelling

Driving 
Function

Vehicle 
Dynamics

Virtual 
Environment

Sensors

Road 
Network

(.xodr-File)
Surroundings

Static Environment
Dynamic Environment 

(e.g., pedestrians, 
traffic)

Scenario

Integration von Sensormodellen

DeploymentRisk Assessment

VRU Erkennung

Pfad-
planung

Phase II: Virtuelle Risikoanalyse - Evaluierung von Fahrszenarien
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